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i Provozni napéti :

ndsledujici postup:

"'; aparo Jumper ... néhradni apndka

PR{atro] 7633/?& 7633 A napé,jet ze aité 0 Jpanovi_t_r

~ 'p8tf 110 nsbo 220 V., Mimo to lze pro kaidé Jmpnovxié pgpﬁti

g  vo11t ze ti{ rozaahﬁ provozniho napétip Pro naatavaai l"'év
nfeh provoznich padminek pfi daném aiEu ; -napéti” ouit;t

1) Odpojte priatroj od aité el !
2) Vyjméte Eeat éroubﬁ upavnujicich napéﬂoci zdroj (darﬁt
Sroubd u R 76333 viz ohr. 1-1) s loieg
3) Vysunte napéjoci zdroj, ze zadni ééatl priatraﬂe i
4) Pro prepnuti ze 110 na 220 V Jmenovitého s1fového napéti
. nebo naopak, vyjmste spojku volice napéti a nahra&ta 33
' néhradnt:spojkouy upevnénou na kolfedch v blizkostl Vo~
1+ 1ide. napdti ( viz obr. 1-1). Spojky Jaou barevné ana&cny
aby bylo moéno rozlidit, pro které napéti Jsou uréony,
spojka pro Jmenovité napst{ 110 V je. hnéﬂi, apoJka pro
' nap¥ti 220 V je &ervend. Vyménte pojiatku, tak sby oﬁpo—;
~ videla zvolenému jmenovitému atfovému nap3ti.. PouZijte
pojiatky, umigténé v driéku QGRAGQnén Alt Fuse na desce
usmérnovaéo ( umsténi pojiatky viz obrs 1~1, typ po~
jistky viz tab. 1-2). Vyménte povnd% zéstriku aifové anﬂry

. tak, aby odpovidala zéauvce napéjeci aité nebo puuzijto
Nf'vhodného adaptéru. S o i A

-

Qbrézok 191 Umist&ni apoJky voliée papﬁti
powar unit aocuring acreus e Erouby upnvnujici napédlci &dﬁ
alt fuse eee nthradni paddethkn R e

» voltage » aelactar Jumpor son spodké voliﬁo nnpéti

i 13

i 5) Pri prepinéni pfiatroao z Judnoha rozaahu atabiliaqco na
;._:druhy, vyjméte apojku. voliﬁclnapéti a :asunto Ji do ko i
"*'odpovidajicich po!adavanéau rozsahu atabilizact. Prﬁaépn

affové napsti, na n¥} mé byt pristro] pfipojen bude ve :
stfedu odpovidajiciho rozaahu stabilizace ( v;z tab 19

|



"_ odpqvidajici prostor pro rozptyl tepla, vznikajiciho prQYOIOHq

"":(Jaﬁlt moZno. i vice).

'_.filtren v zadnim panelu a vyfukovanym -otvory na pravém hgkg

Tabulka 1-2 Rozaah stabilizaca a paramptry poJiatky

Zvclené koliky o Rozaash atabilizaoo
e 110 v (Jman.) Wb
LOW (doln{) 90-110 V. T ,
MED (stfedni) 10N 3 e el Tace ,”198-24ziv
SHE (hopnd ¥ i Rl 108-132 v ﬂ;g-"“_l 218-262 ¥
siiové pojistka i z_pomala s gt Qi 6 A.ponnlé.

i

Provozni teplota : R B
Pfistroj 7633 1lze provozovat v proatfedi 8 teplotou akolnihc
vzduchu mezi o° Ca+ 50 C. Skladovat jej lze pFi teplotégh
v rozmezi ~55° C aﬁ + 7500, Fe skladovéni pii teplotdnh %'_
mimo provozni rozaah je nutno nechat taplotu pfistroj. adapt}
vat na provozni teplotu. RIS bt Sl
Osciloskop 7633 je chlazen vzduchem naaévanym hornim. pnatr&a
nimi 8 dolnim panelem a vyfukovanym zadni st¥nou.. Soutéstky
které vyzaduji nejvétdi chlazeni jsou umiat*ny vnd ptistroj\s
na chledi&i. Kolem vdech stin pristroje je nutno ponechat il

“ablokujto nebo neomezujte proudini vzduchu otvory ve skififce
nabo kolem chladiéa. Zachovejte prostor dany noﬁkumi nn dolni ;
strans pfistrojo a mazeru asi 50 mm kolem oatatnich at&u i

| Oacilaakop R 7633 Je chlazen vzduchq; naadvanyn vzduchovju

'pfiatrojo. Kolem téchto miat je nutne ponechat doatateéq’:f
prostor, Za vzduchovyn filtrcn Je nutno zachovat mezeru nn
‘ménd 40 mm, u pravého boku nejménd 25 mm, ' L
Ptestoupi-li tcplqta uvnite pfiatrodq bezpednou provanni _
urovoﬁ pftruﬂi topalné pojistka napéjeni. Po ‘navréceni teyl’
ty na bezpaénou hodnotu,’ napédjeni se automaticky obndvi. |
woz Vv uzavr-nén proatoru nebo bliako topelného zdroaq n&!lﬁ
- mit za dﬁaledok vypnuti tapelné pcdiatky. ik e

MontaZ do atnganu
Pokyny a vykreay pro montéz pfistrojo R 7533 do 8toJanu Jﬂﬂu£g
uvodeny v ééati 3 Ndvodu k obaluza. i R
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zLsuvNE JEDNOTKY

Do pristroja 7633 lze zaaunout aﬁ L34 zéauvné Jadnotky fady 1
Tato moZnost dovoluje Fadu kombinacd zibrqzani a rovnéi akﬁtﬁ
volbu &{fky péema, citlivoati, rezimu zobrazoni atd., col g ﬁf
uspokoji Fadu poZadavkd pfi miteni. Kroms toho je moZmo 0861-:;
loskop déle rozdifovat podle pozadavkd na mteni, které se 3
mohou vyskytnout v budoucnosti, Calkové moZnosti vylledného
systému jsou velkou mérou’ urdovény charakteriatikami zvoloné
zésuvné jednotky. Oplné informace o zésuvnych Jednotkéch pro
tento pristroj jsou uvedeny v soudasném katalogu firmy ﬂektrov;

nix, Inc. i :
Instalace a vyjmuti zéauvné Jadnotky

Pfi instalaci zdésuvné jednotky do nékterého z prialuénjch s
odd&leni, nastavte dréZky na vrehni a spodni &ésti jednotky ; 
proti vodicim 1i3tém v odd¥leni, Zatlafte zésuvnou jednotku
pevng do pfisludného odd&leni, tak, aby zagkotila zdpadka.u;?-
PFi vyjiméni uvelndte tahem zépadku na zésuvné jednotce & JCG*
 notku vytéhnste. Zdsuvné jednotky lze vkltdnt i vyjinnt bes f@
vypinéni pFistroje. iy i s

Pro #innost pfistroje neni nutné, aby byly zasunuty véochny
jednotky; nezbytné jsou pouze ty jednotky, které jaou zapotﬁo—
bi pro dané m&feni, V V extrémnich provoznich podminkdch v3ak
pize do pfistroje vnikat nebo naopak unikat z pitiatroje prézds
nymi oddslenimi pro zésuvné jednotky pPilid mnoho tepla. Pro
zakryti nevyuZityeh odddleni jsou k dispozici prézdné ziauvqg
panely, které dodévé firms Tektrontx, Inc. pod éislen 016— il
-0155=00. _ m
Pwo kalibraci p¥istroje 7633 podlo oatupu v sérvisni pfiru‘cl
. jaou horizomélni i vertikélni zisk normalizovény. To dovnlu-fi
je vyméfovat zésuvné Jednotky mezi Jednotlivymi oddilnnini |
pfistroje bez nutnosti opdtné kalibrace. Pfasto je viak ldr;;{
_douci zkontrolovat zdkladn{ kalibraci Jednotlivych zésuwn#chs
jednotek pfi Jejioh instalaci do tohoto systému, sby se ov&fl*
la jejich presnost p¥i mé¥eni, Pokyny pro kontrolu kalibracq
jsou uvedeny v nédvodu k obaluzo zésuvn#ch dadnotck._jJ_ -,-.-
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eciélni déaly mohou klésgt uréité ;:;.
do kterych Je lze 1natalovat. Taknvétu
pro tyto zﬂsuvné

. Zésuvné jédnotky pro 8p
pozndavkj ng oddélani,
informace budou uvedeny v névodu k obaluze

! jednotky. .

OVLADAGY PRVKY A KONEKTORY LG
Hlavni ovlédaci prvky pfiatrnja 7633 jsou umistEny hagéélnii
panelu pristroje. Jsou uvedeny na ebr. 1-2. Obr.1-3 ukazuje
rozloZeni ovlddacich prvkid a konaktorﬁ na zadnin panelu. Né~

aladuje strudny popis ovlédacich prvkid a konektﬁrﬁ, vyobraze
nych na obr. 1-2 a 1-3. Podrobngjs{i névod k jejich pcu!iti Jq :

uveden v kapitol@ "Souhrnny névod X obslnae A

Obr, 1-2 Oéaédaci prvky 8 konektory na éelnim phnqlu-':ff*

Ovlénaci prvky a konektory na éelnim panalu

Nénledujici popis je vztazen k obrs 1-2

1 Vert “mode (vertikélni refim zobrayani)'

- Vold vartikélni reiim zobrazani.l_z
Left (lavy): '

Voli zobrazeni

levém oddﬁlant. y

ATt (atridavé) '

VQIi aignély z. obou oddélen

pra stridavé zobrazsni ( ve dvou ato

Adﬁ(soudet)
' Algebraicky a&ité aignély z
zcailovaéﬁ a zobrazuje aouéet. .

G&Qp (el.piapinﬂ&); : Ry
Prepind zobrazeni z obou odd*leni vertikélnich zasil;“

vadd (ve dvou stopéeh). anrazani obou vartikélnich
gignéld se p iepiné bihem piabéhﬁ papreku kmitoéttnﬁ

1 MHz.
Right (pravy):
Voli zobra
vém odd¥leni,

aignﬁlﬁ z vertikélniho zasilovaé. v
i'fértikélhich zQailﬁ%@E&ﬂ

dbou oddéleni vortikéln.f 

zeni signsld z vertikélntho zeﬁ?lonGQ;vfﬁgi




Sourca (adroj apouﬁtécich impulaﬁ):
Voli zdroj spoultscich impulaﬁ pro vnit
zéauvné jednotky v horizontélnim oddélani.; -

Left (13715’) -
) VOli levé vertikél

stsc{ch impulsd. .
Vert mode (vertikélni re¥im): _ SRR i
Vnitén{ spoudtdci eignély jsou ur¥ovény prepinalem 'y
ek b e i Bl o e
Right (pravy):
Voli pravé vertik
St¥cich impulsi. :
3 Reduced scan (zvZend zobrazani)
Kontrolka gse rozsvici prfi raﬁimu
4 Intensity (Jaa) R#1a{ jas zobrazeni
. 5 Reduced scan (z1i%ent zobrazeni)
7Zobrazeni se zuZuje yytazenim
piné na normélni provoz.

6 Readdut (%fslicové indikace) : .
Zapind syetém X{slicové indikace 'a ovlédé jas indikaca

(Modifikace na préni &.1 tuto mo%nost nemé)

7 Beamfinder (hledédZek atopy):
PFi stisknuti tohoto ap
plochu raatru.

8 Graticuin illum (pnvétloni raatrn)
Ovlédsd oavétlani rastru.

19 Eraae (mazéni) it A i S b
Spoudt! mazaci cykly; buﬁ manuélué (MAW), nebo periop
_ dicky (PERIODIC) &
";;43J Man (manuélnt) : |
e Pri stieknutl upouéti mazaci cyklus pro vyma
. zobrazeni z pam&ti a dévé jednorézovy povol pro
nulovéni zésuvné jednotky Easové z dkladny. PR nu
#imu paméti (SAVE) Je tato funkce blokovéna. :
Periodic (periodické):
fi1af dobu mezi eykly automatického mazéni. Eonéin
perioda mazéni v pribshu pfebshu, je vymazﬁni ape
d%no do konce tohoto pfebZhu. Tento ovliddaci prve
. mé aretaci v krajni poloze proti sméru hodinovyek
' putifek = vypnuto (OFF), PFi re#imu pqméti (S&V!B

Je tato funkce bloko?ina.?

2 Trig ey
#ni apouéténi

ni oddéleni Jako vnitfni zdroj apau
élni odd¥lent Jako'vnitfni zdroj;apgu;
zﬁzenéhd-iobrdzﬁhi+:

n épinaﬁo, atlaéenim ao pﬁg

inaéé je_zobrazeni omezeno na

zih._




10 Persiatence {doavit)
A141 dobu zobrazeni v rezimech proménny doavit (VAR
PERSIST) a rychly proménny doavit (FAST VAR PERSIST)
PFi reZimu pamiti (SAVE) je tato funkce blokovdna._

11 Fast (ryehly): . 1 .f“
PouZivé se ve spojeni s re!imem proménného doavitq :
(VAR PERSIST) a bistabilnim (BISTABLE) pro volbu rych_
1ych pam&fovych reZimd; rychly prom#nny dosvit (FAST:
VAR PERSIST) a rychly bistabiln{ (FAST 3ISTABLE).

w

12 Var persist (prom&nny dosvit): -
' Voli pamifovy re¥im prom&nného dosvitu, PrdbZh ulo!en
v pam8ti mé intensitu danou nagtavenim xnofkiku drov~
n¥ zéznamu (STORAGE LEVEL); hustotou néboJe pri zéz
mu, otd., Zaznamenané zobrazeni lze pridb&Zng vynaz&vat
nastavitelnou rychlesti, danou nastavenim ovlédacihq
. prvku dosvitu (PERSISTENCE), JestliZe se prﬁbéh ncnup

¥e, je doba zobrazeni déna pfirozanym doznivénim pan

fové elektrody. i s

'13 Biatable (bistabllni)- - : :
Voli reZim biatabilniho zéznamu (BIST{BLE). Zaznanenl
ny prﬁbéh mé v podetat® dv¥ pevné drovng. intenaity.ﬁ_

' Zapeané %ést (jasné) a nezapsané 3dst (pozadi). Hazae

~eyklus vraci zobrazani do nezapaaného atavu.

14 Power (s1f): it i i
| Vypinad a kontrolka. Vypinalem se pfiatroj zapiﬁq”g'
' rozaviceni kontrolky indikuje pFitomnost napédjeciho
napéti. ‘ s s &

5 Calibrator (kalibrétor) | : -
Kladnyg Dbdélnikovy pribéh nebo ss nap3t{, volené apoj
. kou uvnit? pfistroje. Vystupni nanZti na zdifkﬁch
o (4 ¥ D4V a 40 m)g. ¢ ey i t“jf i
_16 Storage level ( uyroven. zéznamu) Pl W
%141 droveR nap5t{ na akumula&ni elaktrodé._NaatnvuJe
. rychlost zép;au v reiimech FAST BISTABLE, VAR PERSIST

a FAST VAR | PERSIST. | oty o G o




Pau!ivé 88 ve apodeni 9 reiimem pam§t1 ’SAVE) pro f
zeni Jasu zobrazeni. PHi niﬁéim Jaau se doba zobraz

né prodlouﬁi.

-'318 Save (pamé{).

_INTWSILY) a funkca mazéni jsou blokovény. Jednotka ‘
Sasové zékladny je rovni¥ blokovéna, mimo pfipadu,
kdy se zapne re?im pamdf (SAVE) z reiimu zdznam (ST:
RAB) pred zapodetim oﬁebéhu. Nastana-li tato situac'
zobrazeni zlstane v refimu STGQE 8 reZim UAVE se
zapne atumaticky na konci nerliZ%Iho pﬁebéhu. Tentu
- reZim se nazyvé "babysitting“ = hlidantf, ' I A
19 Fast level Center (Nastaveni stﬁedni yrovnsg rychlé akumu-
' '~ 1a¥&nf elektrody): R ;
Naatavuje droven napéti rychlé paméfové elektrody
| , Vzhledem kipozorovaci elektrods a tedy i sleiavéni
- trovnE zéznemu (STORAGE LEVEL) pro obd alaktrody.,- i
20 Store (zéznam): - g BRI
_ : Vol reZim zobrazeni STOBE.
'21 Non Store (bez zéznamu) ' VAT e ;
Vol{ konven&n{ raéim zobrazani. Paméfovj aystém nani35
L v provozu. : 110 b s
,._. 22 Trace rotate (matdéani atopy) i ) R
S e Slouz{ nastaven{ stop; na horizontélni déleni raatrn
' 23 Focus (ost¥ent): ; s

. 24 Camera power (napéjent kamary) | _ TR :
: Tfipolovy konektor na masce obrazovky skytﬂ napéjar
pro kameru a privédl se na ndj signél z kompatib11~

nich fotografickygeh syatémﬁ pro délkové vybaveni je
norézového preb&hu, ; : :

it Ovlédaci prvky a konektory na zadnim panelu ol

Bl Nésledujfct popis je vztaZen k obr. Nag: N

'/ 25 Fuse (pojistka): -
LR Pojistka ai{ovéhg napéti




o 28 Ext Z axis in ( vstup pro z-aignél):

26 Remote erase in ( Vstup pro délkové fizani mazani)._ |
Umoinuje pripojit délkové ovlédéni razénf,

27 Ext as reset in ( Vstup pro vybavovaci sigiél Jsdnorézo—
‘yého pfeb&hu) : - ARl
Délkové ovléddni (odblokovéni} jedncrézového pieb&hﬂ

Vstup pro jesovou modulaci stopy
29 Vert sig out (Vystup vertikélniho signdlu):

Vertikdlni signél voleny pﬁepinaéem TRIG SOURGE
| (LEFT, RIHGT, ALT a ADD). al |
30 + Gate out ( vifstup hradlového signélu) | ]

Hradlovaci signél zvoleny pfepinaéen (Nain, Auxl-

liary, Delay). - : - -
31 + Sawtooth out ( vystup pilového signélu):

Kiadnj pilovity signdl z Sasové zékladny.

! | Obrézek 1-3 Ovlédaci prvky a konektory na zadnim paheiué~

- V3EOBECNS POKYNY K OBSLUZE

R1zeni jasu
Nastaveni knofliku INTENSITY miZe mit vliv na aprévnou oatruat

zobrazeni, Zména jou si mi%e vyZddat menZ{ opravu v nastavoni
ovlédeciho prvku FOCHS., V z8jmu ochrany gtinitka obrazovky nou
nastavujte jas vys81, ne? je nutno pro ziskéni uspojivého _i 
zobrazeni, Svitelné filtry sni¥ujf pozorovany svitelny vfstup
ze stinitka ohrazovky. Pfi pouzivéni t¥chto filtrd se vyvarujt
" takového nastaveni ovlédacfiho prvku INTENSITY, které by vedlg
k vypéleni luminoforu na stinitku, Je-li poZadovéna najvjéit
intensita zobrazeni, sejmite filtry a pouiijte pouze éirj A
' owmpéni® stinftka (trvale instalovanf za maskou obrazovkyle |
Relativni jas stopy lze v-takovichto p¥ipadech zvysit snite{;
nim 1irovnd okolnfho osvdtleni nebo pouzitim tubusu, Dbejte ff
t4% toho, aby nebyl nastaven pfili¥ velky jes pfi zmEnd rychF
' loati %psové zdkladny z rychlé na pomalou nebo pfi zm&né re-_
¥imu pPistroje na X-Y, Pristroj mé vestavény ochranné obvo*y,
. které automaticky snizuji jas zobrazeni p¥i nastaveni pomlﬁd
z-&aaové zékladny. Tim 8@ Zmanﬁuje nebezpe&i poékozani &uningv




&f;foru obrazcvkylpfi_malych rychlostéch_éasové zéklgdny.:'; 
. Ostrost zcbrazeni '_'. HE | '  _
2 Oylé4daci nrvek FOCUS umo!nuje naatavit nejlepéi rozliéovaci g
_schopnost zobrazeni PPri nastavovédni ostrosti je tieba za-

pnout #izeni jasu &fslicové indikaee (READOUT). Zmina pomird A
' zobrazeni si mi%e vy%ddat men3{ zm&nu nastaveni tohoto ovlé-;

viz Cést “Lalibrace' névodu k pouéiti. ol e o

. Rastr je rozd¥len na osm vertikdlnfch a deset horizontélnicﬁ.ﬁi
‘a{1kt, Ka%zdy dilek pro zobrazeni v nezmenSeném mfitku mé 1

prvkem GRATICULZ ILLUM,

 ve v¥ech diskusich, tykajfcich se mifen{ na rastru. Povgimnﬁty

Ubr. 1-4 Popis méPicich &ar na raatru |

:“second vertical line, .. druhé vertikélni Séra
. center vertical line ... stredn vertikélni déra
‘tenth vertical.l}ne ... desdtéd vertikdlni &éra

e e ol W s ey ™ T e g —

'_;odrazy od Zela obrazovky na minimum & zlapéuja kontraat pfif

4 191-_.i;T

dacfho prvku. Nelze-1i nagtavenim ovlédaciho prvku FOCUS do-
sdéhnout sprévné ostrosti zobrazeni, Jje nutno zm¥nit nastaven
ovlédaciho prvku ASTIGMATISM (atigmatismus) uvnitf p“iatroje

Rastr _
Rastru je u pristroje 7633 vyznaéen na vnitfni strané gelnt
plochy obrazovky, coZ umo¥nuje phesné méreni bez parallaxy.

rozméry 9 X 9 mm a je rozddlen ne pdt men3ich tésti, Ve atfe- :
du rastru Je vylepténo dal¥{ d¥lenf pro zobrazeni ve zmenéenffﬁ
ném méritku, Ke%dy dilek zmenﬁeného rastru p?edatavuja preans
polovinu (4,5 mm) dfilku plného zobraz ,enf. Vertikdlnf zisk i
rychlost Sasové zdkladny zdsuvnych jednotek Fsou kalibrovénf
vzhledem k rastru, takZe lze pﬁimo na stinitku obrazovky pro-
vé&d&t presnd méfeni. Osvétleni gar rastru 1lze ménit ovlédacim

Obr, 1-4 ukazuje rastr p%!stroja 7633 a definuja rﬁzné mébie :
rastry. Terminologie definované timto obrézkem bude uZivéna

ei znadek 0%, 10%, 90% a 100% na levé strand rastru. Tyto
znaéky alouzi k uqnadnéni méfeni doby nébZhu. i

o 4

center horizontal line +4. atfedni horizontélni Eéra R

Sy¥telny £iltr - -
Koufovy filtr dodévany s pﬁistrojem 7633 zmanéuje avételné




G o

grufovéni 86 atiniﬁﬁg nﬂpo Efi qledovéni zobrazani s velknu
rychlostf zépiaﬁ9 P vg1iméni filtru vytéhnéta amérem dolu‘
rasku z um¥lé hmoty a vyjmEte Ji =z rémeSku obrazovky.-uajmﬁdﬂ
te koufovy £iltp; ponechte Ziry chréni¥ stinitka obrazavky b
a rémedek op¥t nasadte. Chréni stinitka je theba ponechat
v¥dy namistZ, ahy se stinitko chrénilo pted pa§krabénim.-"‘”
Pro pfistroj 7633 se dodévé na préni sffkovy filtr. Tento
filtr stini proti rufivym elektromagnatickym dolim, kterd byﬁ
pronikala Zelem obrauovky. SlouZi rovné&Z jako svételny filte
pro zviditelnénf stopy pPi vysoké drovni okolntho osvﬁtleni.7
s1fkovy filtr se osazuje na misto masky z um#lé hmoty a kou- 
fového filtru. Objednévé se pod éislem Tektronix Part No. L
378, 0603~00, gt
'Hled4%ek stopy i
Spinad BEAMFINDER piradstavuje Droatﬁedek k vynledéni zobrazer
které presahuje horizontéln& nebo vertikédln&nrsledovanou plo=
chu stinftka. PFi stisknutf a drZen{ spinale BEAMFINDER se #
'zobrqaeni zmen3i na plochu rastru. Uvolndnim spinaée BnQ$-‘yy
TINDER se zobrazeni vrdt{ do normdlnich rozm&rid. XK vyhledén,;
'a usazeni zobrazeni, presahujiciho etinftko, pouéijte nésleé?
dujfciho postupu: ' . ]
1. Stisknite s drite spinad BEANFINDER.
2, Zvysujte vertikélni a horizontélni vychylovaci éinitel tnk
. aby vertikélnt viehylka byla omezena ne pribliZng dva dilk
a horizontéln{ vychylka byla omezena na pfibliéné Sty o
dilky (horizontdlnf vfchylku je nutno anliovat pouze priyw
: préci y reZimu X-Y). . il i
e Naatavte ovlddacimi prvky vertikélni 8 horizontélni noloha
i zobrazeni do atfedu stiedni horizontélni a vart1kélni 3éry
o raatru. : , | O
4. Uvolnéte apinaé BE&MFINDER- zobrazeni by mélo zﬂstat v
rozsahu sledované plochy. !
‘ReZim zuZeného zohrazeni \ A SRS
ReZim zuZeného zobpazent’ zvysuje rychlost zépiau « v cméua)
_ve srovnéni s plngm zobrazenim pFibliZn& étyfikrét. Doaahuj_i
se toho zvfSenim napitl katody obrazové ‘elektronky z 1,5 kV
pfi plném zobrazeni na 3 kV pFi zu¥endm zobrazent, co! vedef?
ke zvyéeni energie paprsku a zmenSeni bodu. il
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Velikost kalihrovanych dilkﬁ rastru s méni z 9 mm pri plném

 zobrazen{ na 4,5 mm pPi ziZendm zobra?eni. Kalibrorané mufa-

n{ se omezi na vnitfni Edst rastru 8 x 10 dilkﬁ pro zﬁiené '
zobrazeni, | . ! il
Rezimy Z{slicové indlkace (Medifikace na pf'éni s tento
re¥im nemé). ; . o i
Znaky &islicového zobrazeni vytvéfi paprsek obrnzovky v re- ff
$ipu sdflen{ Sasu se zobrazovanim signélem. Systém Eislicovéz
indikace pracuje v nesynchronizovaném re¥imu, néhodné preru-?ﬁ
Suje zobrazeni signdlp a zobrazuje znaky. Systém t{elicové
indikace mi¥e rovn&3 pracovat v reZimu GATE TRIGH (spauﬁt‘- :
ny hradlem); k zobrazeni znakd dochéz{ po dokonleni pfebéhu.'
V tomte reZimu musi pro zobrazeni znakd pracovat Zasové zé- o
kladna, Reiim 5{slicové indikace ge m&ni pPepinafem 2110,
umisténym na desce éislicové indikace, Umfst3ni pPepinale

S 2110 je na obre. 1-5.

Obr. 1-5 Umisténi prepinade reZimu &fslicové indikace

W

: Fotografqvéni zobrazeni
Trvaly zéagag prdb%hu na obrazovce 1ze ziskat pomoci foto- {'J
grafického zarizeni, Pokyny pro fotOgrafovéni zobrazeni jsou
obgaZeny Vv pFiruékéch pro osciloskopické kamery Tektronix.,;;
Nésledujfei instrukce se vztahuj{ na osciloskop 7633.
Maska obrazovky pfiatraje 7633 umo¥nuje upevnéni kamer Tektro»
nix, TF¥i koliky, un{st3né na masce, slouii k napéjani kompa- -
. tibilnfech fotografickjch aystémi, Na tyto koliky se rovnéﬁ i
privédsdj1 t1dici signély 2z automatickjch kamer Tektronix, co!
dovoluje fotografovat jednorézové prebZhy Fizené kamerou :
* (dal%{ informace viz pFfrulka pro kameru) . i
Prabzhy ulofené do pamdti v re¥imu VARPERSIST se fotografuji_
atejnd jako pribZhy v normélnim re¥imu, Pro zfskdni uspokoji-:
. yyeh fotografif zobrazeni zaznamenaného b re¥imu BISTABLE Ja{
viak Sasto nezbytné p¥epnout na reZim SAVE a pouzit anI!enou_
intensitu. : S
Zéaznam - 1
Pamsfovy osciloskop 7633 mé Etyfi volitelné reXimy zéznamu iy
(Fazené podle stoupajici rychlosti zépisu): B




'-? zacim eyklu.

,'-7.Blatab11ni refim

= L3im f R
o BISTABLE, VAR PERSIST FAST BISTABLE a FAST VAR PERSIST._'
. Na rychloat zéznamu do pamdti ve vdech re?imech zéznamu mé
yliv nastaven{ ovlddaciho prvku INTENSITY, Ovlédaci prvek
STORAGE LEVEL rovn&% nastavuje rychlost zépisu ve viech zé-i{’
| znamovych reiimech mimo BISTABLE. Ovlddacim prvkem STORAGE f
~ LEVEL se nastavuje pfedpéti na %eln{ akumula®ni elektrodé
v reZimu VAR PERSIST a na rychlé akumulaéni elaktrodé v re-
¥imech FAST. - - h
Nejvdtdfch rychlosti zépisu se dosahuje pFi nastavent ovlé-fg?
dac{ho prvku INTENSITY na maximumaniZf dojde k rozostifeni at';#
py na stinftku a knoflfku STORAGE LEVEL nastaveném do polohyf:
*dvE hodiny"., e
Mazac{ cyklus odstrani jakékoliv pfedchnzi zobrazeni z Ealni;@
(sledovaci) elektrody a piipravi tuto elektrodu pro zéznam '_5
nového ﬁrﬁbéhu. Mazaci cykly se Bpou¥tdjf stisknutim knofli-;:
ku WAN nebo pootolenim tohoto knoflfku z aretované polohy f;
NMAX do polohy PERIODIC pro periodickée mazdni, Kmitolet pori&
dického mazéni lze nastavit v rozsahu 2=10 s. Jaatlize pri 'f
zaéétku'cyklu periodického mazéni Je v prib&hu pfebéh éasové
zékIladny, Je mazaci cyklus zpo¥d&n a% do konce pfebéhu,ﬂ; j
_Ovlédaci prvek PERIODIC ERASE milZe tedy pii pomalejSich pariow
dickgeh pPeb&zich slou%it k nastaven{ funkce "mazéni poO i
piebdhu, Na konei kazdého mazaciho cyklu se do Zasové zékladw
ny vyéle vybavovaci aignél pro Jednoréﬂovy pfeb&h, JestliZe
tedy pracuje dasové zdkladna v refimu Jednorézovych prebhhﬁ
 je automaticky pPipravena pro apuﬁténi pﬁebéhu po kazdén ma

 Délkoyé rizent maz én{ (REMOTE ERASE) se ovlédé uzemnénim
~ yatupu na zadnim panelu, |

By pistabilnim (BISTABLE) re¥imu zéznamu ovlédaeimi prvky INTEQ
' SITY a STORAGE LBVEL nastavuji{ rychlost zépiau a ovlédac{ arvs
“ PERSISTENCE nastavuje dobu, po kterou Je zapsany signél viiir_
:,'talny ne? aplyne 8 pozadfm. L
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gt 5:'Rych1é reﬁimy
- Binnost—aso &*zék&a&ny—sa~v—rychijch—reitmnchﬂzéznamu"f?tsrj
Pamzfovy aystém modifikuje v rychlych pe¥imech zéznamu (FA‘P)
- &innost Bagové zékladny,_coz dovoluje opakovéni Jeanotlivfch
pr&b3hd pPibliZnd v Jadnnvtefinovﬁch intervelech, Tim oy
umoini pPfiprava rychlé akumulaéni eletrody mezi pfebéhy. Po :
ka%dém preb&hu se gignél prevédt 2 rychlé akumula®ni elaktroq{
na %elni elektrodu pro aledovéni. Pak je rychlé elektroda
opit pripravena pro pri3t{ pPebZh a ‘cyklus se opakuje.
JeatliZe dojde k mazacimu eyklu, piipravuje se rychlé elektrn-i
da bhem tohoto mazaciho eyklu. Pro cyklovéni p¥ebZhd a pfe-ﬁﬁ
vodu signdlu y¥ak neni nezbytné aby piedchézelo mazéni. Je-li
napffklad asové zékladna nestevena na jednorézovy pfebEh, :
1ze vlo%it dp pam3ti nZkolik pfeb3hil stisknutim vybavovaciho
tladftka na jednotce &asové zékladny, Je~11 Sasové zékladna L
nastavena na vlastni spout¥ni, pracuji automaticky éasové 4
rozklady a pPevod signélu cyklicky. : i
Po kaﬁdém pfebdhu se zobrazeni pbevéd{ ma Zelnf akumulaéni
eIektrodu pro gledovéni a rychld elesktiroda je ptipravena prd
i 3a13{ prebZh. Protole nedochéz{ k mazacimu cyklu, lze timto
~zpdsobem automatiecky uklédat do pam¥ti n¥kolik prebZhd. 913-14
dovéni Je jednodudsd, jaatliza se vertikélni ploha stopy o
mezi pfabéhy ménl,
~ Rychly bintabnm: re¥im (FAST BISTABLE)‘

Tento reﬁim pracuje atejn& Jakn bistabilni g tim rozdilem, by
fﬂie zobrazani gse gapisuje na rychlou alektrodu a proﬂsledovén;
se prevédi na Selni elektrodu, jak bylo popséno vydes Nasta=
veni ovlédaciho prvku STORAGE LEVEL mé vliv na rychlost zépi_b
, do paméti.
 Ryehly refim a proménnym dosvitem (FAST VARIABLE PwRSISTENUﬁ}
Tento re’im spojuje funkei reZimu s prom&nnym dosvitan (VAB
PERSIST) a rychlého bistabilnfho reZimu (FAST BISTABLE). Ovlﬂ-
 dac1m prvkem PERSISTENCE se nastavuje doba pozorovéni, prvkah
| STORAGE LEVEL rychlost zépiau a pri nastaveni Zasové zékladns
' na vlastni apouéténi zobrazeni automaticky opakuje pfebéhy "
aignél se pfevédi. - -
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L Xy Ve zvoleném odd&lend.

 pamzfovy rezim (SAVE)
 Ne pam&fovy re3im 1ze phejit z Jakéhokoliv 2 &znamov4ho re!i-.

"hl{dént" (babysitting).

Poloha ALT pfepinaée VERT MODE skyté zobrazent, které stfid&h
mezi signély 2z levé a pravé vertikdlni z4suvné jednotky pri |
Kazdém plreb&hu. PrestoZe reiim ALDT miZe byt pouZit pfi véech

~ pychlostech Zasové zékladny, Jjsou pPi rychlostech mendich nnﬁ
" 20 ms/dilek dosahovény lepéi vyeledky v reZimu CHOP, Pri t3et
' to ni%Zfch rychlostech je prepinéni mezi piebZhy ¥ reZimu ALY
yizudlnd patrné. : i

% 15:_

mu a uchovat tak zaznamenané zobrqveni bez omezeni., Jas za-
znamenaného zobrazeni v re’imu SAVE se nastavuje ovlédacim
prvkem SAVE INTEN. PFi zvoleni reZimu SAVE je funkce mazéni

' plbkovéna, aby se zabrébilo vymazéni zaznamenaného zobrazeni.

Je rovns% blokovéna jednotka Zasové zékladny s vyjimkou 8i-
tuace, kdy se prejde na pre¥im SAVE z reZimu STORE pfed spuétév
nim preb¥hu. V takovém pfipadd zobpazeni ztstévé v reZimu '”
STORE a? do spulténi prebZhu, Pri spusténi nfebéhu zobrazani 1“
asutomaticky prejde do rezimu SAVE. Tento reZim se nazyvé i

Péte o pamdtové stinfitko

Ndsledujic{ ‘opatient prodlouZf zivotnost atinitka obrazovky, i
pouzité v tomto pristroji. ) A
1. Pourivejte nejmenifho jaeu paprsku, ktery Jeété skyté
_ zPetelné a ostré zobrazeni. : g
2. Pri zéznamu pribihu po del3{ dobu pouiivejte nastavani“j
. ovlédaciho prvku SAVE INTEN"TMa minimum, i
3. Vyvarujte se opakovaného vyuzivéni stejné Edsti stinitka.x
 PFi opskovaném zéznamu uréitého prébZhu m3nte ob%as ver- f
tik41ni polohu zobrazeni, aby se VJuEivaly i ostatni sdsti
stinitka. | il
Vertikélnf reZim

Levj a pravy kandl

Pii atieknuti tladitka LEFT (levy) nebo RIGHT (pravy) pfe- 5
pinade VERT NODE se zobrazuje pou"e aignél ze zésuyné jeinot-

str{davy reiim




. chézet k rueni zobnazeni. qprévného vnitfniho spouéténz v

7 Poznémka Tento phiatrol napracuje v raﬁimu ALT jeatli%e
horizontélni zésuvné jadnotka neni ve funkci Ea-
g sové zékladny, : AL L e
?_Piepinaé TRIG SOURCE umo!nuje volbu spouéténi pro stfidavé
;f?obrazeni. Je-1i tento pﬂnpinaé v polcza VERT MO?S,'apouﬁti._ﬂ
., se ka%dy prebdh zobrazovanym aignélem. Tim se dosahujo ata- ﬁr_
" bilniho zcbrazeni dvou vzéjemnﬁﬁnszévislych gigndldl, avéak
" nent zachovén Zasovy vztah mezi ob &ma signély. Pril poloze
LEFT nebo RIGHT prepinafe TRIG SOURCE se oba aignéIJ zobrazi,gf
ve skuteiné Zamsové zévislosti. JestliZe vSak tyto eignély o
nejsou vzéjemnd asovd zévislé, bude signél ze zésuvné jeinﬁ;'
notky, které neni drojem apouétéciho aignélu na obrazovce  ?
nestabilni, 3 : v '

ReZim s elektronickym pfepinaéem

Poloha CHOP prepinade VERT MODE skyté zobrﬁaeni, pri kterém:}?
ge kanély elektronicky pPepinajl 8 kmitoZtem 1 MHz, Obecnd i
' 1ze t1ci, Ze reZim CHOP dévé nejlepdf zobrazent pfi rych}os
tech 8agové zékladny ni¥Efch ne% 20 ms/dilek, nebo zobrazu—
jeme-1i @voustop® jednorézové jevy. Pri vy3sich chhlnstech
tasové z8kladny se projevuje pfapinaci kmitolet a mtZe do-

pe¥imu CHOP 1ze dosséhnout v kterdékoll ze 3 ub poloh pfepira&e
TRIG SOURCE. Je-1i prepinal TRIG @OURCE nastaven na ?ERE Mﬂn!,
ynitfni spoud Bt¥cd signély 2 vertikélnich zéauvnych jednotek A
‘gse algebraicky stitajf a Jainotka éaaové zékladhy ge spouéti
&alednym signélem, V polohéch LEFT. nabo RIuHT se tasové zé-
kladna spoudti pouze vnitfnim apouét;cim gigndlem ze zvolené
vertikélni jednotky. To pmoZnuje zobrazeni dvou vzéjemné Sa
. 80vE zévislych gignéld ve sprévném Eagovém poméru. Jestllﬁe
v3ak tyto signély ne;jsou.v &asové zévislosti, _bude zobrazeni
: _kanélu, ktery neni zdrojem apouétéciho signélu neatabilni._
~ ReZimu CHOP 1ze pouZit k porovndvéni dvou jadnorézovjch, pfe
ehodngch nebo néhodngch signéld, kterd se objevi v &asovém
. Yeeku daném tasoyvou zékladnou (desetindsobek zvolené rychlo*
. %nsové z8kladny). Ady se doséhlo sprévného spouitdni musi
signél, ktery spou#ti Sagovou zékladnu éasovﬂ predchézet dru-
. hy zobrazeny signdl. ProtoZe zobrqzeni p?edtavuja skutaunou ée
sovou zévisloat lze na obra?ovce méfit éaaové zévisloati.

N
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Algebraickg aouéet

" Poloha ADD pfepinaée VERT HODE slouii k zobraceni souétu
nebo rozdilu dvou signélﬁ k potlaéeni aouhlasného signél
i 8 odstran&ni ne¥4douctho rudeni, nebo k s8s posunut{ (pfi-
vedeni as napdti do jednoho kanélu, ‘aby se vyloudila ss
_8lo¥ka ve druhém kandlu). Pomér potlaéeni souhlasného 8ig-
nélu mezi vertikélnimi oddﬁlenimi pfistroja 76335 je na km:-
toltu 50 MHz vy33{ ne# 20:1, Pro a8 signély se tento pomu,g
zvy3uje na 100:1, . i
Celkovy vychylovacf ¥initel na obrazovce re?imu«<ADD Je vy -
aledkem algebraického soudtu eigndld z obou vertikdlnich
zésuvnych jednotek. Je obti#né stanovit amplitudu napéti ve
yyeledném zobrazeni, pokud nen{ zndma amplituda signélu pPi
vedeného na  jednu ze zésuvnych iadnotek. Ja to pravda zvléé-ﬁ;
+3 v pripadech, kdy jsou ob¥ jednotky nastaveny na rozdi’ nou?ﬁ
citlivost, naboi neni ztejmé, kterd Zast zobrazeni Jje vis led$?
kem signélu, pfivedeného na uréitou 2 4suvnou Jednatku. VE-;
v;sldku se provnd? projevuje polarita a opakovaci kmito&ty
aledovanjeh aignélﬁ. PFi poutit{ soudtoveho reimu (ADD) Je
 tPeba 4Abét néaledujicich zésad, aby se zabezpeéilo kvalitni

- zobrazeni: : St e
1._Nap;ekraéujte pripustné vatupni napéti zésnvnych Jedn(.ek :
'TZ.'hnpfivédﬁjta na vetup zésuvnych Jednotek pr{1i3 valkj
| gignél. Dobrym voditkem je nepFivaddt eignél, ktery pi 2wy

- Buje ekvivalent oaminédsobku 'vertikdlniho Vychylovacihr &1
' nitele. NapPikled pfi Vychylovacim Siniteli 0,5 V/dil‘z,

. nemé& nap&t{ prfivAd¥né na tuto z4suvnou jednotku pfesé}noJ
A, Vyssd napét{ mohou mit za disledek zkreslend zob*agg
Aby se doséhlo co nejviétdiho dynamického rozaahu v re’‘im
_ADD, nastavte ovlédacimi prvky polohy stopy obou zésu nfeh
-.Jednotek zobrazeni do gtredu atinftka piti pfopinaéi V'?T

NODE v poloze LEFT a RIGHT, ; -

Pro ziskén{ stejné charakteristiky obou kanélﬁ, nastavte
" ob¥& zésuvné jednotky nm stejnou vatunni vazbus




Zdro] apouétﬁciho gignélu

Pfepinaé TRIG SCURCE umainuje volbu vnitfniho spouétécih(
signélu pro jednotku Zasové zékladny. Pro vét*inu ‘pouzit:
1ze tento prepina ponechat v poloza VERT MODE, Tato pol:
je nejvyhodn¥j¥i, protoZe se wnit¥ni apouétéci gigndl aut
maticky zapind pfi pFepnuti: ‘prepinae VERT MODE nebo pfi
elektronickém pFepnuti zobrazoni mezi levou a pravou ver-
tik&1ni zdsuvnou jednotkou v poloze ALT pfepinale VERT YCDE.;
.V této poloze pPepina¥e TRIG SOURCE je rovndZ k dspozici i
. spout3c{ eignél i pri pPepinadi VERT MODE v polohéch ADD nebe
CHOP, nebof wnit¥nf spoudtdecf signdl je v tichto re?imech b
algebraickym soultem signéld privedenfch na vertik4lnd zisuv*
né jednotky. Proto poloha VERT MODE zaruluje, Ze Jednotka
Sasové zékladny dostévé gpoudtdci signél bez ohledu na nasta-
ven{ pfepinafe VERT MODE, ani¥ je nutno ménit zvolany zd"oj "
~ spouBt¥cich impulsd. -
Nelze-14 zajistit sprévné spoudtini Easové zékladny pro o=
 Zadované zobrazeni v poleze VERT NOD3, 1ze vyu%it polohy
LEFT nebo RIGHT k ziskéni apouﬁtéciho aignélu z levé nebc |
pravé vertikdln{ zésuvné fednotkys Vnit¥ni spoudtdci signdl
" se ziskévé ze zvoleného vertikdlniho odd¥leni, af je aignél'f
ze zésuvné jednotky v tomto odddleni zvolen pro zobrazeni | ff
na stinftku obrazovky nebo ne, Je-li vnit¥nl spouﬁtéci aig~ '
' nél dodédvén jednou vertikélni jednotkou av3ak zubrazovén Je
‘gignél z druhé jednotky, musi byt vnitrni spoulitic{ signil, ;?
v 8asovych zévislostech k zobrazovanému aignélu, aby zob:azea.
bjlo zannchronizovéno (atabilni). il

Provoz X -~ Y - ) AN : -
Pro nékteré ﬁéely Je zédouci zobrazit zévialoat Jednaha '15-,
ndlu na jiném signélu (X~¥Y) a nikaliv na Sase ( 8 pouﬁitil )
vniténd Easové zékladny). Univarzilnoat zéauvnjch Jednot'k
‘dodédvangch pro pou¥itf s pfiatrojem 7633 nmoznuie pFivéd ‘'t
'_pro tento typ zobrazen{ externi signél na horlzontélni & qhyw

lovac{ systém pristroje. Nikterd z Eamsovych zékladen Fady 7&;
‘mohou krom¥ svého normélniho pouziti pracovat 6 Jako zesilo»
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Tim se umoénuje vyu?it extarniho aignélu k horizonﬁélnimu f
vychylovéni paprsku obrazové elekironky. U vétéiny Eaaovych
| zékxladen s mo¥nosti vyu%it{ jako zeailovaﬁa, 1ze horizontﬁl-n
n{ signél ( v ose X) pFipojit bud na konektor externihc i
_ ystupu Zasové zékladny nebo miZe bt k Sasové z8k1adnd pii-
~ vedan prostfednictvim systému pro vnitini apomﬁténi (podrdb-_w
nosti viz instruk&ni prirutka ¥asové z8k1adny). Je-11i pou- =
Zito posledn¥ uvedené metody, mus{ bjt prepinal TRIG SOURCEiP
nastaven tak, %e horizontdlni signédl (X) je ziskévén z Jednéﬂl
vertik4lnf jednotky a vertikélnf signdl (Y) z dnuhé verti-
kélni jednotky. Vyhodou pouzlti vnitiniho apouétéciho ayatée
mu k z{skén{ signélu pro osu X, Jje, Ze horizontélni vychylavq~
c{ ¥initel 'ee nastavuje p¥epfnalem utlumu zesilovaée horizon-_
t41nfho sigzndlu a umeoZnuje se vyu%it plného rozsahu. Poﬁadu-nm
jeme-1i provoez X-7, neni tPeba zésuvné jednotky mazi oddéla-w"
nimi zamZnovat, _ -
Jing metoda zfskéni zobrazeni =Y vy*aduja unfstit zéauvnou A
zesilovaci jednotku v haorizontdlnim oddXlent (kalibrovand ho;
rizontélnt citlivost vyZaduje zkontrolovat zisk zasilovaci
'jednotkj podle postupu v instruként pfiruéca pro zésuvnou -ﬂﬁ?
jednotku). Tato metoda skyté nejlepd{ zobrazeni X-Y, zvléété
pfi pouZit{ dvou stejnych zasilovacich jednotek, prntoﬁe ata *
vatupni systémy X:Y¥ budou mit gtejné 2po3dint, zesilovac ”f
charakterigtiku, vatupni vazbu atd, Dal3{ informace o ziaké!iw
ni zobrazeni X-Y lze “naldzt v 1natruk5nich pfirudkéch pro B
. zésuvné jednotky. Rovn%Z literatura uvedend v ¥dsti vEnovand

- pou?itf osciloskopu (Applicatlona) skytd informace o méfani"ff
i-Y a o vjkladu vysaledngch Liaaajouaovych obrazcﬁ.. .

; Jaaové modulaca _ |
'Jaaovd.modulace (osa' Z) lze pouﬁit ke vztaéeni tfati proménné

'k vertik&lnf (osa Y) a horizontélnim (osa X) soufadnicim baa

. oylivn¥ni pribhu zobrazovaného signélu. Modula&n{ signél v (s

 ose Z, privedeny ng obvody obrazové alektronky se zobrazuje

i zménou jasu zobrazeného prﬁb*hu. Privedenim signdld, které ne—
' potla¥{ Gpln& zobrazenf, lze ziskat jasovou modulaci ve o
*stupnici ¥edé", Velké aignély 0 sprévné pclarité zobrazeni

el

e g




 kladné modula¥ni signédly sniZujd jas zobrazeni. Vyuiitelﬂf;

_ potet horizontélnich stop v rastru zévisi na pom&ru mezi t&

- 20 -

zcela potladi; ne jostiej3{ zobrazeni skijtajil signdly s krét-
. kou dabou néb¥hu a poklaesu. Amplituda napsti, pqt%ebného_prof
z¥etelnou modulaci stopy zévisi na nastavent ovlédgcihbfprvkp
. INTENSITY, Signél o napétl 2 Vﬁpﬂép potlati zcela_zobragaﬁiff
i pPi velké urovni jasu, Signély o niz81 amplitudd mohou
slou%it pouze ke zm&n¥ jasu stopy 8 nikqlii x jeifmu dplnémi.

| potlaseni. Zéporné modula¥ni aignély zvydujl jas zobrazeni 3

o L.n vatusnioh kmitodtd je 0-10 MHg (u kmitoftd nac 2 WHz
je nezbytné sniZent vstupniho nap#ti). Waximéln{ vstupni )
napéti je nutno omezit na 10 V ( ss plus str Epidky).

' Basové znalky, pkivedenéd na vetupni konektor EXT Z AX1S za~ {?V
véddj1 do zobrazeni pfimou %agovou zévislost. Pri nekalibrc-fff
'yané Zasové zékladn& nebo V re¥imu 8 externim horizontélnim
gignédlem umozfujf Basové znalky primé oded{tdn{ Zasu ze zobra=
zeni. Nejsou-1li v3ak znadky Zasovd véaz ény se zobrazovandm s
prib&hem, Jje t¥eba pro z{gkdni Stébilniho zobrazeni pouZit
jednorézovych prebshfl Zasoveé z4&k1ladny (pouze pii ynit¥ni Za-
sqvé_zékladné); i hhd e
. Rastrové zobrazeni | . a0 e
Rastrové zobrazeni 1lze pouiit k déinﬁémﬁ prodlouﬁéni zdén—;f
1ivé délky Gesové zékladny. Frs tomtd typu zobrazani;ﬁe;atcpﬁf
. yychyluje vertikélnd 1'horizontéln§_p11§vjﬁi signély. U pFi=
stroje 7633 8e to ngkutednuje pouﬁitimréaaovéfzékladny'fpdy3
78 v jednom z_vertikéihich zésuyngeh oddglent. Norméinéfjei
t¥eba ¥asovou zdkladnu ve vertikélnim oddslani nagtavit na
ni%s1 kmitolet neZ Sasovou zékladnu Vv horizontélnim odd¥ler

F

rito dvéma'kmitoéty. Informaci lze na rastru zobrazit pomoc
nkolika rdznfch metod, V poloze ADD pFepinate VERT MODE lze
signél z jednotky zagilovale algebraicky priZitat k vert;kélgﬁ
- ni vjchylece. Pri této metodd by ampli;uda'vertikélniho aign}fu
' a obrazovee nemila preséhnout vzdélenost mezl horizontAlnimi
fédkami rastru. Jind metoda zobrazeni informace na rastru vyf?
ufvé vstupu EXT Z AXIS k jasové modulaci zobrazeni, Tento o
_typ rastrového zobrazeni 1ze pou’ft k zobrazeni televiznihe
typu. Ucelené informace 0 pouﬁitiﬁoay Z je uvedena v désti ”i
Jasové modulace, | ! it Ja R iﬁ




Aby bylo rastrové zobrazeni stabilpi; mus{ byt obéiéasoﬁé 
z8kladny spfévné apouétéﬁy. Jednbtkyiéaaové'zéklaqny; ﬁmi-i
st8né ve vertikalnich oddSlenfeh nemajf moZnost #n;tinihaf'°
spou¥t3ni; je tieba pou#ft spoustini externfho. Casové zé-
klady instalované ve vertikdlnfeh odd¥lenich rovn¥% nemaji
mo¥nost zatemnovéni zpttného béhu.papfsku. Aby ¥agovs zh~
k1adna ve vertikélnim odd3leni mohla aatemﬁovat'zﬁ&tnﬁ55§h;_
mus? byt zv1ast propojena’se zatémﬁovaCim obvcdem pristro-
je 7633. Poadujete-1i tento dfuh'ﬁroiozu; spojte ee & nej-
‘bliZdim zéstupdcem fy Taktronix'nebo ge servicnim gtigqiﬁkéﬁ;
které Vém poskytnou speciélnf informace o zajiitdnl zatq—ij i
mRovéni pro danou ¥asovou zékladnu, pouZitou ve vertik4ln{
oj_délgni, : it Iy il :
Kalibrétor |
 Bvod ' | | | | S O
Veatavény kalibpétor pristroje 7633 pfedstavu, e piihodny
zdroj aigndlu pro kontrolu zdkladniho Vértikéfnﬁjo glaku =
a pro nastaveni kompenzace sondy, Jjak je pops;no ?“instrukEf}
. 'nf ptifufce pro sondu, Krom# toho lze kalibréaor pouZit'J§~'“
ko vhodny zdroj signdlu pro externi zarfzeni. L

Kaiibrétqr gkfté presné ijptuﬁhi napéti 40 mV._6!4iﬁ|§'§'Y

na tiech zdifkéch na &alnim_panelu,-pro,vysoknimpédain£; f;

p4t#%e, Vjstupni odpor je pPibliznd 50 ohmd na 2d{¥kéch 40m
8 0,4V a pFib1iZn® '450 ohmdl na zdifce 4 V. P

i Napstd oo i el el

Himoaud o e e LR
Pr{dayné jednotks proudové smylky (Tektronix &. 012-0259-0(
dodévanénga:pﬁéni za gﬁiplatak,_skjté_pﬁi piipdjenirmazi 5.
. zd{fku 4 V a zem vystupn{ proud 40 mk o kritoStu 1 kHz. Ter

. vystup lze vyuiit Ke kontrole a kalibraci proudovychfsqhd

. uErng pribsh wee Gl o

. Obdélnikovy vystupni sigpél'kalibrétoru‘mﬁée'bjt pOuﬁiﬁfja&gﬁ

. peferen&ni vlnovy ‘pribsh pro kontrolu nebo nastHVQvéhi.paaii§
" nich sond o vysokém odporu, ProtoZe obdélnikov§ pribeh ;;ki"
flibrétoru'mé_plochy vrchol, je jakékoliv zkreslend iab#ﬁién@h
pribhu zplsobeno kompenzaci sondy, Ss vfstupni napé;jfjéfﬁéﬁ

:néi k digpozieci po z4m3ns zkratovaci spojky na desca_kaiibré+
‘torus viz;obroleﬁ. | : Vi ik



.  .5380?é zékladny, Pulsy piidavného a zpoédéného hradla mohoLf

'-*r,:notky asové zékladny v horizontélnim oddZlent, Rychloat né
i /, 18%1 50 ohm§ nabo 1V/jednotku Sasu na z&tZ¥1 1 lohm, Jadnot;

L . iy b ey Tt
.._03ciloskop 7633 a Jjeho pfisluéné zéauvné jadnotky pfgdatavu iﬁ

.. t; ména na zésuvnych jednotkéch, které b;ly zvoleny pro pnuyit.d

e ok R e b e P

dbr. 1-6 Umiatani zkratovaci Spojky kalibrétoru na deace
paméfovych obvodd | :

. V#stupnd aignély

Vertikdlnt signél : £ ‘ SR
' Konektor VERT SIQ OUT skjté vzorek VErtikélniho vychylovaci- |
ho signédlu, Zdroj vjstupnihu signélu je uréovén prepfnaﬁem
' TRIG SOVRCE. Zdroj odpov{id4 nsataveni pfepinaée T?IG SOU?

Pri pfeuinaéi TRIG qO”RCD v poloze VE?W KODE bude vjstup dé
pfepinadem VERTICAL MODE.

V reZimu CHOP 2@ sxgnély séitaji. Vystuoni signély jaou LEF
ALT, ADD a RIGHT. Vystupn{ signdl na z&t&31 50 ohmd je phib iz
ng 25 mV/d1lek vertikdlnfho signélu zobrazeného na cca 0,5
/dilek vertikélntho gignélu zobrazeného ne ﬂjatémech obrazn 43

+ GATE (hradlo +) : il

. Konektor + GATE gkyté hradlovac{ signél generovany v zéauvn‘

: i jednotce Eaaové zékladny., Prepinaé hradla voll jedno ze LBy
. moZnfeh hradel (MAIN-hlavni, AUKILIARY- pFidayné, DSLAY- zpaﬁa
. dené). Bélka hradlovaciho pulsu je dq prisludnym preb3hem

i byt vgtvéﬁeny pouze zésuvnymi Jednotkami dvojité éasové zdklad
~ ny. Amplituda hradlovaciho signdlu Je pFiblizng 50 mV na zg-“f
AL 50 ohmd nebo 1GV na zété*i 1 wohm. | e

"_Konektor SA"JTOOTH akyté kladmf vzorek pilového prﬁbéhu a .je

ek

bthu pilového signdlu je priblizn¥ 50 mV/Jadnotku Easu na z .

:.éasu Je déna polohou'ppepinala éas/dilek hormzantélni zdsuv :

. velmi pru#nyg mévici systém. MoZnosti celého systému. zéviai é




17f  _Char1es H.Roth Jr.

ziti Jeanotllvych zé-i
gkéch prdtyto jadnotkv.
fadu pfipadﬁ, které nejscu
paény ani v této pfiru&ce, ani v priruékéch Jadna
Pro pomoc pfi spec1fickych mé%a-
najbliiéin zéstupcem fy

b

iy Specifické moinosti pou
| suvngch jednotek jsou popeény V. pfiru

e pfistrojem.
HiCely systém 1ze rovnéz pouZit pro.

podrobn¥ po
4 tlivych zéauvnjch Jednotek.
¥ nich s timto pfiatrojem ge spojte 8
Tek tronix nebo S8 servisnim atfadiskem._

Nédsledujicd knihy popisuji mépicl metody pro csciloskop,
ré lze p?izpﬁaobit pro pouiiti s timto pfi“tPCjEm.

-kt me I:-'I

ciloskopech, teorie a pou!iti"

Jahn D,Lenk "Pfiruéka o_os
' Englawood Cliffs, Nax JerseymE

Prentice-Hall Inc.y

e it 1968 T | e
J.uzech vpshic{ metody pro oeciloskop py Springar-Verlag,lfl

New fork, 1965
J F, Golding "MBPic{ osciloskopy",
1671

Tranaatlantic Arts, Inc.,f

"Vyuizti osciloekopu", pro&ramovanj text, _
New Jeraeyhy

?rentice—Hall Inc., Eﬁglawood Cliffa,_
1970, ' g e
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